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1. はじめに
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はじめに
本書の目的：

WMX3を使用し、日本パルスモーター EtherCAT Slave EC-AD1241A4をEtherCAT通信および
モーター動作させます。
ENIファイルを作成する場合は、WMX3に同梱されているユーティリティ、EcConfigurator、
モーター動作させる際は、WMX3に同梱されているユーティリティ、PMMotionControllerを使用します。
各使用方法についてご不明点がある場合は、弊社までお問い合わせください。

本書作成時点のWMX3バージョン：v3.5
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2. ENIファイル設定
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ENIファイル設定

EcConfiguratorを使用し、ENIファイルを作成します。
ENIファイルは、弊社独自ファイルとなります。
※詳細は、「３．付録」を参照ください。

ENIファイルを作成後、C:¥eniに格納されている
00000b07_00001001.txtを開き
[preop2safeop]ブロックの最終行へ
以下二行を追記します。

SDODownload: 0x1c32,0x1,2,0x00,1
SDODownload: 0x1c33,0x1,2,0x00,1

保存した後、WMX3Engineを再起動し、
通信確認を行います。
また、PMMotionControllerを使用し、
モーターが動作するか確認します。
この設定で動作しなかった場合は、弊社へお問い合わせください。
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2. 付録
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ENIファイル設定
ENI(EtherCAT Network Information)ファイルとは？
○EtherCAT 通信設定ファイルで、WMX3では.txt ファイル形式です。
○モータ、I/OとEtherCAT通信を行う際にENIファイルは必須です。
○ENIファイルは、ESI(EtherCAT Slave Information)ファイルを基に作成されます。
○基本的にベンダーID_プロダクトコードという形式のファイル名で区分されます。
○WMX3では、C:¥eniフォルダに置かれているENIファイルを読み込んで通信を行います。

スレーブ(モータ、I/O)
N
I
C
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ENIファイル設定
ESI(EtherCAT Slave Information)ファイルとは？
○EtherCAT Slave モジュールの情報を含むファイルです。（Slaveメーカが提供する.xml 形式のファイルです。）
○ESIファイルを基にEtherCAT通信に必要なENIファイルが作成可能です。
○C:¥Program Files¥SoftServo¥WMX3¥ESIフォルダにESIファイルを配置します。

スレーブ(モータ、I/O)
N
I
C


